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RESUMO

Hoje em dia vemos vérias competicfes de robdtica na televisdo na internet, sendo elas de combate,
danca, futebol, entre outros, cada uma dessas categorias requer um nivel de conhecimento de robética
diferentes. As competicbes de combate requerem um nivel consideravel de conhecimento em robdtica e em
mecénica para a construcdo desses robds. Entdo com o intuito de aplicar o conhecimento adquirido ao
longo do curso de Engenharia Mecanica e complementar o conhecimento e pratica na area de robética foi
decidido a criagdo de um robd de competicdo de combate, onde serd necessario tanto conhecimentos na
area de mecénica, como projeto e usinagem da carcacga, quanto na area da robética, como o controle e a
programacdo do rob6. Para a criagcdo do robd de combate v@o ser utilizados motores e redugdo de
parafusadeiras para a locomocdo e apenas 0s motores para a arma, que sera um rolo, pontes h para o
acionamento dos motores, radio de drone para o controle, baterias de litio para alimentacdo e Arduino para
0 controle e a realizar a conexdo do radio com as pontes h. Para fins de testes de componentes foram
realizados a montagem dos motores, reducgdes, rodas, baterias, pontes h, e Arduino em uma plataforma de
madeira, com isso pode-se aplicar os conhecimentos de programacéo para fazer a devida conex&o do radio
as pontes, pois o sinal fornecido pelo radio ndo é compativel com os recebidos pela ponte h e também o
controle de giro das rodas. Com tudo isso feito teve se a oportunidade do aprendizado em algumas partes
basicas da robdtica tais como a eletrdnica e programacdo de robds. A proxima etapa do projeto serd a
implementacdo da arma e o projeto e criacdo da carcagca. Com o projeto finalizado iniciara a participagéo
em competicdes e eventos de robdtica com o intuito de trazer o prestigio para nossa instituicao.

Regras COMBATE — RoboCore. Disponivel em: < https://www.robocore.net/upload/attachments/robocore
regras_combate_225.pdf>. Acesso em: 1 jul. 2019.
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